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Warnhinweise und Sicherheitsbestimmungen:
Die Aufzugssteuerung darf nur von Personen installiert und in Betrieb genommen werden, die mit
dieser Betriebsanleitung und den geltenden Vorschriften Giber Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung
vertraut sind.
Beim Einbau und beim Betrieb der Aufzugssteuerung sind die Vorschriften flr das Errichten und
Betreiben elektrischer Betriebsanlagen (VDE 0160) zu beachten. SchutzmalRnahmen sind
entsprechend den geltenden Vorschriften und Gegebenheiten durchzufiihren.

Ein Anspruch auf Vollstandigkeit dieser Warnhinweise besteht nicht!
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Kurzbeschreibung:

Die Aufzugssteuerung BOB 8 entspricht den Vorgaben der EN81.

Die Steuerung ist fiir maximal 15 Haltestellen und als Absammler, Vollsammler und Rufsteuerung
ausgefihrt und kann sowohl bei Neuanlagen als auch bei Umbauten bzw. Renovierungen eingesetzt
werden. Die Funktionen aller Eingdnge und Ausgange der Steuerung werden durch LED angezeigt.
Das 3-zeilige LCD-Display informiert zusatzlich tber die aktuellen Betriebsfunktionen wie
Fahrtrichtung, Kabinenposition und eventuelle Fehler.
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Auf der Frontplatte sind folgende Taster angebracht:

Hinweis: Manche Taster haben mehrere Funktionen.

8 Taster mit LED Anzeige (Quittungslicht) fur direkte Eingabe von

Ruftaster Fahrbefehlen.

Aullenrufe Taster muss zugleich mit Minus Taste gedrickt werden.

Ein / Aus Taster Schaltfunktion und LED Anzeige fur die Abschaltung der Auf3enrufe.
Tarfunktion Taster muss zugleich mit Minus Taste gedrickt werden.

Ein / Aus Taster Schaltfunktion und LED Anzeige fur die Abschaltung der Turfunktionen.
Ruckholung 3 Taster mit LED Anzeige, fur ein direktes Bewegen der Kabine.

LInsp AB*, Sicherheitskreis muss geschlossen sein. (Die Funktion ist nur ein-

Insp AUF* und ,Inspektion“: | geschaltet, wenn Stecker X11 von der Platine gezogen ist).

Taster zur Menuauswahl

~-Meni* 1x Menu gedrickt: Fehlerspeicher
2x Menu gedrickt: Parametereingabe
»OK* Taster zur Bestatigung der Eingabe.
,Plus® - ;Minus* Taster zur Auswahl der benétigten Parameter bzw. Werte.
ES Test" Taster zum Prifen des Endschalters, des Vorendschalters und

Fahrzeitiberwachung.

.Fehlerreset”

Durch Druck auf diesen Taster wird die Anzeige des aktuellen Fehlers (im
Display) geléscht. Der Fehler bleibt jedoch gespeichert.

Auf der Frontplatte sind folgende LED angebracht:

Hinweis:

LED ist die Abkirzung fir Leuchtdiode.

Manche LED haben mehrere Funktionen. (siehe Beschriftung Frontplatte)

Kabinenrufe

8 LED fiir die direkte Anzeige der Kabinenrufe

Aullenrufe 8 LED fur die direkte Anzeige der AulRenrufe
optional 8 LED fur die direkte Anzeige der AulRenrufe
Aullenrufe (nur bei Ausfihrung Auf/Ab sammelnd)

Sicherheitskreis

4 LED informieren Uber die Schalterstellung im Sicherheitskreis:

Parametereingabe
und Fehlerspeicher

2 LED (Funktion, Wert)

Eingange

7 LED zeigen den Status der Eingange (Tur Auf Taster, Tlr Zu Taster,
Volllast, Uberlast, Schiitzkontrolle etc)

Magnetschalter

3 LED zeigen den Status der Magnetschalter Zahlschalter (MSF und MSB)
und Bindiginformation (MS1)

Vor-Endschalter

2 LED zeigen den Status der Vor-Endschalter (Kontrolle der Verzégerung
und Korrektur)

Inspektionsschalter

3 LED zeigen den Status der Inspektionsfahrt
Inspektion, Inspektion ,AUF*“ oder Inspektion ,AB“

Vorsteuerrelais

8 LED zeigen den Status der Vorsteuerrelais

K1: Vorsteuer Relais fur Fahrbefehl ,Aufwartsrichtung®

K2: Vorsteuer Relais fir Fahrbefehl ,Abwartsrichtung®

K3: Vorsteuer Relais fur Fahrbefehl ,Schnelle Geschwindigkeit*

NR (Hydraulik): Relais fiir Nachregulierung (Schaltet die Uberbriickung der Tiirkontakte ein)
(Seil): Relais fir Fahrbefehl ,Inspektionsgeschwindigkeit*

Vorsteuer Relais fur Tir Schitz ~ Tur (A) Auf, Tir (B) Auf, Tur (A + B) Zu,

Erstellt: WP
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Prinzipschaltbild BOB Obere Platine:

BOB Obere Platine
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Betriebsarten:

Inspektionsfahrt:

Die max. Geschwindigkeit der Inspektionsfahrt betragt 0,63m/s
Die Befehlsgeber fir die Inspektionsfahrt befinden sich im Dachsteuerkasten:

— Schalter Inspektion: Schaltet alle normalen Steuerungsfunktionen ab.

— Taster Inspektion AUF: Aufwartsfahrt bis zum oberen Vorendschalter.

— Taster Inspektion AB: Abwartsfahrt bis zum unteren Vorendschalter.

— Taster Inspektion Tur AUF Die Ture o6ffnet. Der TUr Endschalter bleibt in Funktion
— Taster Inspektion Tur ZU Die Ture schlief3t. Der Tur Endschalter bleibt in Funktion

Werkseinstellung bei Hydraulik:

Inspektionsfahrtgeschwindigkeit ,langsam®. Durch kurzen Druck auf den zweiten Richtungstaster wird
die schnelle Geschwindigkeit angewahlt. Wenn die Vorendschalter und Magnetschalter montiert sind
stoppt der Aufzug beim Vorendschalter.

(Wenn der Inspektionstaster gedriickt ist!).

Werkseinstellung bei Seilaufzug:

Inspektionsfahrtgeschwindigkeit ,Jlangsam®. Durch kurzen Druck auf den zweiten Richtungstaster wird
die schnelle Geschwindigkeit angewahlt. Wenn die Vorendschalter und Magnetschalter montiert sind
stoppt der Aufzug beim Vorendschalter.

(Wenn der Inspektionstaster gedrickt ist!).

Korrekturfahrt:

Der Aufzug macht nach dem Stromeinschalten und nach einer Inspektionsfahrt eine Korrekturfahrt ins
Unterste Halt. Die Fahrt startet nach einem Ruf.

Kurzzeitige Spannungsunterbrechungen wahrend sich der Aufzug in einer Haltestelle befindet fiihren
zu keiner Korrekturfahrt. Die Position des Fahrkorbes wird zwischengespeichert.

Parkhaltestelle:

Hydraulische Aufziige miissen immer im untersten Halt parken. Die automatische Parkfahrt wird nach
ca. 10 Minuten Stillstand eingeleitet. Automatische Turen 6ffnen nicht in der Parkhaltestelle. Die
Funktion ist nicht abschaltbar.

Beim Seilaufzug kann die Park-Haltestelle mit Parameter 5 und die Zeitdauer bis zur Parkfahrt mit
Parameter 4 (1Min bis 99Min) eingestellt werden.

Nachrequlierung:

Wenn der Fahrkorb absinkt oder aufsteigt wird eine automatische Nachholung eingeleitet. Die max.
Stufenhéhe wird durch die Magnetschalter vorgegeben. Die Nachholung funktioniert auch bei offenen
Tiren. (Sicherheitsschaltung notwendig)

Die Nachholzeit ist mit max. 10 Sekunden begrenzt.

Wahrend der Nachholung leuchtet die LED K1 (Aufwérts) oder LED K2 (abwarts) und LED NR
(Nachregulierung)

Volllast:

Bei Volllast (Schlielterkontakt von externer Lastmesseinrichtung oder Druckschalter) werden alle
AuBenrufe ignoriert. Der Aufzug fahrt jedoch alle Kabinenrufe an.
Der Eingang kann auch fir Vorrangfahrt (Schliisselschalter in der Kabine) geniitzt werden.

Erstellt: WP Seite 6 12.06.2018
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Uberlast:

Bei Uberlast (SchlieRerkontakt von externer Lastmesseinrichtung oder Druckschalter) wird bei
Stillstand der Kabine ein optisches oder akustisches Signal ausgel6st und die Kabine bleibt mit offener
Tulre stehen, bis die Last wieder im erlaubten Bereich ist.

Selektive Tiir:

Selektive Turen kénnen entsprechend der benétigten Haltestellen mit dem Parameter 3 ausgewahlt
und programmiert werden. Auch Lichtschranken werden selektiv geschaltet. Spezielle Ausfiihrungen
fur Fahrkérbe mit 3 Zugangen sind maglich.

Kurzhaltestellen:

Kirzester Haltestellenabstand = Abstand zwischen Umschaltpunkt bis Blindig (+ ca. 15cm)
Kirzere Abstande sind moglich (Sonderausfiihrung).

Zusatzliche Funktionen und Eigenschaften.

Motortemperaturiiberwachung:

Auswertung des Thermoschalters (Kaltleiter) in den Motorwicklungen. Bei zu hoher Motortemperatur
wird jede weitere Fahrt unterbunden.

(Hinweis: Wenn kein Thermoschalter vorhanden ist, muss der Eingang Uberbrickt werden.)

Es werden keine Rufe mehr angenommen. Der , Tur Auf‘ Taster im Fahrkorb ist jedoch aktiv. Die
automatische Nachholung bleibt in Funktion. Nach dem Abkuhlen des Motors geht die Anlage
automatisch wieder in Betrieb.

Die Fehlermeldung wird gespeichert.

Batterieladegeriat:

Ein Batterieladeeinrichtung ist eingebaut. Die 12V Batterie wird permanent mit konstanter Spannung
und begrenztem Strom geladen. Ein eingebauter Tiefentladeschutz verhindert eine zu tiefe Entladung
und damit eine Beschadigung der Batterie bei langerem Netzausfall.

Biindiganzeige (optional):

Eine Biindiganzeige (LED) kann direkt an die Platine (2 Klemmen) angeschlossen werden. Es wird
kein zusatzlicher Schalter bendtigt. Die Blindiganzeige wird bei Stromausfall von der Batterie versorgt.
Die Biindiganzeige besteht aus einer LED (ohne Vorwiderstand). Ein Priftaster ist nicht notwendig.

Erstellt: WP Seite 7 12.06.2018
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Schachtkopierung:

Die Schachtkopierung erfolgt mittels zweier Magnetschalter.

— Magnetschalter MSF: Zahlschalter beim Aufwartsfahren.

— Magnetschalter MSB: Zahlschalter beim Abwartsfahren.

Wenn ein Ruf in einer Haltestelle vorliegt, schaltet die Steuerung bei der Aufwartsfahrt beim
Magnetschalter MSF und bei der Abwartsfahrt beim Magnetschalter MSB auf ,langsam® um
Die Uberlappung von MSF und MSB in der Tiirzone definiert den Abstellbereich.

>
Endhaltestelle OBEN I “'[ ':,1:— v
S

>

X

& Verzogerung von Einfahrgeschwindigkeit auf Stillstand
& Fahrt mit Einfahrgeschwindigkeit (mind. 10cm lang)

: >
Zwischenhaltestelle ' I "’l 1.1 I v
>

& Verzégerung von Nenn- auf Einfahrgeschwindigkeit

©
F—
QEJ Il
.Eg < Fahrt mit Nenngeschwindigkeit
£ 2
&8 cE
25
=L
&2
E
>
: >
2Zwischenhaltestelle S ,7I ‘VI — q\l l *
o=
P = Magnetband gelbe Seite sichtbar

I = Magnetband schwarze Seite sichtbar

Die Distanzen X und Y sind abhangig vom Antrieb

und dessen Fahreinstellungen. Ungefdhre Werte
konnen den anlagenspezifischen Schaltplanen
entnommen werden, miissen jedoch zur Feineinstellung
an der jeweiligen Anlage eruiert werden.

Bei Kurzhaltestellen weicht der Magnetplan der Darstellung
ab und muss dem anlagespezifischen Schaltplan entnommen
werden

X

Y

Endhaltestelle UNTEN

4
-

Magnetschalter

wl

@
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Vorendschalter

Die Vorendschalter haben folgende Funktionen:

» Abschaltung der schnellen Fahrt durch direkte Unterbrechung des Stromflusses im
Vorsteuerrelais fur ,schnelle” Fahrt.

» Meldung an den Mikroprozessor, dass eine Endhaltestelle erreicht wurde oder das der Aufzug
in einer Endhaltestelle steht.

» Begrenzung der Inspektionsfahrt in den Endhaltestellen.

Vorzugsweise sollten die Variotech Magnetschalter verwendet werden. In jedem dieser speziellen
Magnetschalter sind jeweils ein Zahlschalter und ein Vorendschalter enthalten. Fir die gesamte
Schachtkopierung werden daher (abgesehen von den Endschaltern) nur 2 Magnetschalter benétigt.
Dadurch reduziert sich der Montageaufwand und die Anzahl der Fehlerquellen.

Inbetriebnahme:

Nach dem Einschalten der Steuerung testet die Elektronik in 49 Schritten alle internen Funktionen.

Kommandoeingabe von der Aufzugssteuerung (Frontplatte):

Auf der Frontplatte der Aufzugssteuerung sind 8 Tasten fur die direkte Eingabe von Rufen vorhanden.
Die Rufe entsprechen der Funktion von Kabinenrufen. Aktiv sind nur diejenigen Ruftaster welche der
Anzahl der Haltestellen entsprechen.

( Hinweise: |

» Eine Inspektionsfahrt wiahrend der Montage der Anlage ist nur dann moglich, wenn
beide Magnetschalter angeschlossen sind.

» Die Funktion der Tiir kann durch gleichzeitiges Driicken der Taster ,, Tiir EIN / AUS“ und
,»,MINUS“ abgeschaltet werden.

» Die AuBensteuerung kann durch gleichzeitiges Driicken der Taster ,,Aussenrufe EIN /
AUS“ und ,,MINUS“ abgeschaltet werden.

> Bei geschlossenem Sicherheitskreis und abgezogenem oberen rechten Stecker kann
der Aufzug von der Inspektionssteuerung auf der Frontplatte der Aufzugssteuerung
gefahren werden.

(& J
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Priifen der Vorendschalter (Verzogerungskontrolle) und des Endschalters:

Fahrkorb durch einen Ruf in eine der Endhaltestellen schicken.

Durch dauerhaftes Gedriickthalten des Tasters ,Test Endschalter” vor dem Umschaltpunkt in den
aullersten Haltestellen wird die Schachtkopierung ignoriert und die Funktion der Vor-Endschalter
gepruft.

Die Umschaltung der Geschwindigkeit erfolgt direkt durch den Vorendschalter und nicht durch die
Schachtkopierung.

In weiterer Folge fahrt der Aufzug tber Biindig und die Fahrt wird erst durch den Endschalter beendet.

Nur Hydraulik Aufzug:
Wenn ein Endschalter-Fehler passiert, féhrt der Aufzug sobald er aus der Endschalterkurve absinkt, in
die unterste Haltestelle und parkt dort mit offenen Tiiren.

Der Fehler wird im Display angezeigt. Es werden keine Rufe mehr angenommen.. Die automatische
Nachholung bleibt in Funktion.

Das Riicksetzen des Fehlers erfolgt durch Driicken des Fehler-Reset-Tasters oder durch Abschalten
des Stroms.

Priifen der Fahrzeitiiberwachung:

Durch gedruckt halten des Tasters wahrend einer Fahrt durch den ganzen Schacht, kann die
Fahrzeitiberwachung getestet werden.

Die gesamte Fahrzeit durch den Schacht muss jedoch langer als 30“ dauern, da sonst die
Fahrzeitiberwachung nicht anspricht.

Nur Hydraulik Aufzug:
Die Fahrzeit-Uberwachung spricht nur bei Aufwértsfahrt an.

Wenn die Fahrzeit Gberschritten wurde, bleibt der Aufzug stehen, fahrt dann sofort in die unterste
Haltestelle und parkt dort mit geschlossenen Turen.

Der Fehler ,Fahrzeitiberwachnung® wird im Display angezeigt.

Es werden keine Rufe mehr angenommen. Der Tir Auf Taster im Fahrkorb bleibt jedoch aktiv.
Die automatische Nachholung bleibt in Funktion.

Seilaufzug:
Wenn die Fahrzeit Uberschritten wurde, bleibt der Aufzug stehen. Der Fehler
,=Fahrzeitiberwachung® wird im Display angezeigt.

Das Riicksetzen des Fehlers erfolgt durch Driicken des Fehler-Reset-Tasters oder durch
Abschalten des Stroms.
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Priifen der Sicherheitsschaltung bei Hydraulik

Die Sicherheitsschaltung tberbriickt die Schachttirkontakte und die Fahrkorbtiirkontakte wahrend des
Nachholens. Dadurch ist ein Nachholen bei offenen Tiren maoglich.

Die Sicherheitsschaltung wird von zwei unabhangigen Magnetschaltern in der Tirzone aktiviert. Nur
bei richtiger Funktion dieser beiden Magnetschalter werden die Turschalter Giberbrickt. Auf der Platine
BOBS3 sind 4 Klemmen vorgesehen an welche die Sicherheitsschaltung direkt angeschlossen werden
kann.

Die Sicherheitsschaltung wird von der Steuerung Gberwacht.

Wenn ein Fehler in der Sicherheitsschaltung erkannt wird, fahrt der Aufzug sofort in die
unterste Haltestelle und parkt dort mit geschlossenen Tiiren.

Der Fehler wird im Display angezeigt. Es werden keine Rufe mehr angenommen. Der Tir Auf Taster
im Fahrkorb bleibt jedoch aktiv. Die automatische Nachholung bleibt in Funktion.

Das Riicksetzen des Fehlers erfolgt durch Driicken des Fehlerreset-Tasters oder durch Abschalten
des Stroms.

Anzahl der Stockwerke:

Die Anzahl der Stockwerke wird automatisch erkannt. Es ist keine Einstellung nétig.
Die Steuerung kann fiir folgende Anlagen geliefert werden:

8 Haltestellen: 1-Knopf Sammelsteuerung oder Rufsteuerung

8 Haltestellen: 2-Knopf Sammelsteuerung (auch Duplex - optional)
12 Haltestellen: 1-Knopf Sammelsteuerung oder Rufsteuerung (optional)

Fehlerspeicher:

Zugriff auf den Fehlerspeicher:

Signifikante Fehler werden automatisch in den Fehlerspeicher geladen.
Der Fehlerspeicher kann 9 verschiedene Fehler speichern. Fehler Nummer 1 ist jeweils der jlingste
Fehler.

Der Fehlerspeicher ist zuganglich, wenn
- sich der Aufzug im Normalbetrieb und in der Haltestelle befindet. (Keine Turbewegungen / Fahrt
- sich der Aufzug im Inspektionsbetrieb befindet

Schritt 1: Driicken des ,Meni"” Tasters. | Fehlerzeige

Es erscheint Taster +/-
Parameter ,MENU“

Schritt 2: Mit den Tastern “PLUS” und “Minus” kann man nun die Fehlernummer hinauf bzw.
hinunter zahlen.
Schritt 3: Um den Fehlerspeicher zu verlassen, muss der ,,OK* Taster gedriickt werden.

Das Display zeigt die Fehlernummer und die Fehlerart an. Die Leuchtdioden bei den Fahrkorbrufen
zeigen das jeweilige Stockwerk an, in welchem sich der Fahrkorb befand als der Fehler passierte.

Loschen des Fehlerspeicher:

Unmittelbar bevor und wahrend des Einschaltens der Steuerung, muss man den Meni Taster ca. 3
Sekunde gedriickthalten.

Erstellt: WP Seite 11 12.06.2018



Variotech Avfzugsrteverung BOB-LC2

Fehlermeldungen:

Nr Kurztext

F59 | Nothaltkreis A? Fehlerbeschreibung:
Am Messpunkt X6.4 (BOB Untere Platine) fur die Sicherheitskreisabfrage kann/konnte im Fehlerfall
keine Spannung gemessen werden.

Behebung:
- Priifen Sie ob der Sicherungsautomat Q2 (Sicherheitskreis) eingeschaltet ist.
- Uberpriifen Sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes, welche Kontakte im
Sicherheitskreis vor dem Messpunkt BOB X6.4 unterbrochen wurden. Mithilfe eines
Spannungsmessgerates an den Sicherheitskreisklemmen kann dies leichter ermittelt werden.

Info: Fehler/Anzeige kann sowohl im Stillstand als auch wahrend der Fahrt auftreten, wird jedoch
nur beim Auftreten wahrend der Fahrt im Fehlerspeicher abgespeichert

F60 | Nothaltkreis B? Fehlerbeschreibung:
Am Messpunkt X6.3 (BOB Untere Platine) fur die Sicherheitskreisabfrage kann/konnte im Fehlerfall
keine Spannung gemessen werden.

Behebung:
- Uberpriifen Sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes, welche Kontakte im
Sicherheitskreis vor dem Messpunkt BOB X6.3 unterbrochen wurden. Mithilfe eines
Spannungsmessgerates an den Sicherheitskreisklemmen kann dies leichter ermittelt werden.

Info: Fehler/Anzeige kann sowohl im Stillstand als auch wahrend der Fahrt auftreten, wird jedoch
nur beim Auftreten wahrend der Fahrt im Fehlerspeicher abgespeichert

F61 | Tur Schliesszeit Fehlerbeschreibung:

Fehlermeldung nur bei vollautomatischen Schachttiiren bzw. wenn ,Parameter2 > 5*

In Folge eines Tur-SchlielRvorganges (Normalbetrieb) innerhalb eines max. Zeitfensters konnte der
Sicherheitskreis im Turbereich (nach Messpunkt BOB X6.3 bzw. vor X6.1) nicht geschlossen
werden.

Behebung:
- Wenn der Fehler permanent auftritt, Gberpriifen Sie optisch, ob die Schachttiren schlieBen.
- Uberprifen Sie die korrekte Funktion der Sicherheitskontakte an den Schachttiiren.

F62 | Fahrzeit Fehler Fehlerbeschreibung:

In Folge eines Fahrkommandos durch einen Ruf hat die Aufzugskabine die Station verlassen
(Zustandsanderung an den Eingangen fiir die Magnetschalter MSB/MSF wurde festgestellt), jedoch
hat die Steuerung innerhalb eines Zeitfenster von 35 Sek. (bzw. Parameter19) keine
Zustandsanderung an den Eingangen MSB/MSF festgestellt. Nachdem nach Ablauf des
Zeitfensters am Eingang X3.8 (Schitzabfallkontrolle) kein Signal anliegt, wird davon ausgegangen,
dass die Motorschiitze noch angezogen und der Motor in Bewegung ist.

Die Aufzugsanlage geht auf3er Betrieb (+ Parkfahrt bei Hydraulik) und ein RESET durch ein
Fachpersonal ist erforderlich.

Behebung:

- Bei Aufzugsanlagen mit geringer Nenngeschwindigkeit bzw. grof3en Stockwerksabstanden,
kénnte das Zeitfenster von 35 Sek (bzw. Parameter19) zu gering sein. Erhdhen Sie diesen
Parameter nur sofern Sie von dieser Notwendigkeit iberzeugt sind!

- Uberpriifen Sie ob Motor/Ventile die erforderliche Kraft/Spannung erhalten um die Kabine bei
maximalen Lastverhaltnissen in die Etage zu beférdern. Ein ,Verhungern“ konnte mdglich sein.

- Frequenzumrichter kénnte durch einen Fehler abgeschaltet haben (siehe Fehlerspeicher FU).

- Das Hydraulikaggregat kénnte mech. oder elektr. abgeschaltet haben (z.B. Uberdruck,
Olabsperrhahn, ...)

F63 | Motor Temperatur | Fehlerbeschreibung:

Wahrend des Stillstandes in der Haltestelle (Normalbetrieb) ist das Eingangssignal an BOB X2.6
(PTC Uberwachung) verloren gegangen. Die Aufzugsanlage bleibt auRer Betrieb, solange der
Fehler vorliegt

Behebung:
- Uberpriifen Sie ob der Motor {iberhitzt wurde/wird.
- Uberpriifen Sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes ob weitere Betriebsmittel im
Uberwachungskreis BOB X2.6 unterbrochen sein kénnten.

F64 | Turkontakt schne Fehlerbeschreibung:

Wahrend einer Normalfahrt kam es bei Fahrt mit schneller Geschwindigkeit zur einer
Unterbrechung des Sicherheitskreises zwischen den Messpunkten X6.3 und X6.2
(Schachttirbereich).

Behebung:
- Schachttlrkontakt moglicherweise durch Wartungspersonal geéffnet (Dreikant).
- Uberprifen Sie die Schachttirkontakte auf die korrekte Funktion (auch wahrend Vorbeifahren).
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F65 | Turkontakt langs Fehlerbeschreibung:

Wahrend einer Normalfahrt kam es bei Fahrt mit langsamer Geschwindigkeit (eventuell Einfahrt in
Haltestelle) zur einer Unterbrechung des Sicherheitskreises zwischen den Messpunkten X6.3 und
X6.2 (Schachttirbereich).

Behebung:
- Schachttlrkontakt moglicherweise durch Wartungspersonal geéffnet (Dreikant).
- Uberprifen Sie die Schachttirkontakte auf die korrekte Funktion (auch wahrend der Fahrt, beim
Einfahren).

F66 | Schutzuberwachng | Fehlerbeschreibung:

Nach Fahrtende und nach Beendung des Tiir-Offnungsvorganges (Normalbetrieb) ist am Eingang
BOB X3.8 (Schutzkontrolle) kein Signal angelegen. Es liegt der Verdacht des Versagens eines
Betriebsmittels vor. Die Aufzugsanlage geht auller Betrieb (+ Parkfahrt bei Hydraulik) und ein
RESET durch ein Fachpersonal ist erforderlich.

Behebung:
- Uberprifen sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes die Betriebsmittel im
Uberwachungskreis BOB X3.8 auf die korrekte Funktion.

Héufigste Ursachen sofern der Fehler auf die Funktion der SAM Sicherheitsschaltung (falls

vorhanden) eingegrenzt werden kann:

- Eingangssignal fiir Tiirzonenschalter MS1 innerhalb der Tiirzone fehlt (siehe BOB Frontplatte)
Magnetbénder bzw. Magnetschalter (berpriifen

- 12VDC Notakku defekt bzw. Ausgangsspannung unterhalb von 10VDC (Akku im abgeklemmten
Zustand messen!)

- in sonstigen Féllen Variotech Support fiir weitere Ursachenforschung kontaktieren

F67 | Endschalter oben Fehlerbeschreibung:

Fehlermeldung nur bei Hydraulikanlagen oder wenn ,Parameter6 < 10“

Am Messpunkt X6.4 der Sicherheitskreisabfrage ist das Spannungssignal verloren gegangen.
Nachdem bei Hydraulikanlagen an dieser Stelle ausnahmslos nur der obere Notendschalter
eingebunden werden darf, wird von einer Betatigung desselben ausgegangen. In weiterer Folge
fuhrt die Aufzugssteuerung eine Parkfahrt durch und der Aufzug wird aulRer Betrieb gehalten. Ein
RESET durch ein Fachpersonal ist erforderlich.

Behebung:
- Priifen Sie ob der Sicherungsautomat Q2 (Sicherheitskreis) ausgeldst hat.
- Uberpriifen Sie die Schachtkopierung in der obersten Haltestelle und ob ein Uberfahren der
Haltestelle (auch bei Nachholung) zum Fehler gefiihrt haben kdnnte.
- Uberpriifen Sie die ordnungsgemafe Funktion sowie die Absténde fiir das Auslésen des
Notendschalters.

F71 | Verriegelung ?? Fehlerbeschreibung:

Fehlermeldung nur bei manuellen Schachttiiren bzw. wenn ,Parameter2 < 6“

In Folge eines Tur-SchlielRvorganges (Normalbetrieb) innerhalb eines max. Zeitfensters konnte der
Sicherheitskreis im Turbereich (nach Messpunkt BOB X6.2 bzw. vor X6.1) nicht geschlossen
werden.

Behebung:
- Wenn der Fehler permanent auftritt, berprifen Sie optisch ob die Riegel- und
Kabinentiirkontakte schlieRen.
- Uberpriifen Sie die korrekte Funktion der Sicherheitskontakte an Riegel- und
Kabinenturkontakten.

F72 | waehrend schnell Fehlerbeschreibung:
Diese Fehlermeldung bezieht sich auf den vorherigen Fehler im Fehlerspeicher und gibt Aufschluss
darlber, dass der Fehler wahrend der Schnellfahrt (Normalbetrieb) aufgetreten ist.

F73 | waehrend langsam | Fehlerbeschreibung:
Diese Fehlermeldung bezieht sich auf den vorherigen Fehler im Fehlerspeicher und gibt Aufschluss
darliber, dass der Fehler wahrend der Langsamfahrt (Normalbetrieb) aufgetreten ist.

F74 | Riegelkont schne Fehlerbeschreibung:
Wahrend einer Normalfahrt kam es bei Fahrt mit schneller Geschwindigkeit zu einer Unterbrechung
des Sicherheitskreises zwischen den Messpunkten X6.2 und X6.1 (Riegel- und Kabinentirbereich).

Behebung:
- Riegelkontakt mdglicherweise durch Wartungspersonal geéffnet (Dreikant).
- Uberpriifen Sie Riegel- und Kabinentiirkontakt auf die korrekte Funktion (auch wahrend der
Fahrt, beim Vorbeifahren).
- Uberpriifen Sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes sonstige Betriebsmittel im
genannten Sicherheitskreisbereich.
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F75 | Riegelkont langs Fehlerbeschreibung:

Wahrend einer Normalfahrt kam es bei Fahrt mit langsamer Geschwindigkeit (eventuell Einfahrt in
Haltestelle) zu einer Unterbrechung des Sicherheitskreises zwischen den Messpunkten X6.2 und
X6.1 (Riegel- und Kabinenturbereich).

Behebung:
- Riegelkontakt mdglicherweise durch Wartungspersonal geéffnet (Dreikant).
- Uberpriifen Sie Riegel- und Kabinentiirkontakt auf die korrekte Funktion (auch wahrend der
Fahrt, beim Vorbeifahren).
- Uberpriifung Sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes sonstige Betriebsmittel im
genannten Sicherheitskreisbereich.

F76 | Lift fahrt nicht Fehlerbeschreibung:

Fehler ahnlich wie F62 ,Fahrzeit Fehler” mit dem Unterschied, dass

nach Ablauf des Zeitfenster fiir die Fahrzeitiberwachung (Parameter P19) am Eingang X3.8
(Schutzabfallkontrolle) ein Signal anliegt. Die Aufzugsteuerung geht daher davon aus, dass der
Motor somit nicht mehr in Bewegung ist und es daher zu keinem gefahrlichen Zustand kommen
kann. Die aktuellen Rufe werden geléscht und im Display erscheint die Meldung ,,Aufzug RESET".
Nach einem Ruf wird ein erneuter Fahrversuch durchgefihrt.

F78 | Hydraulik ????? Fehlerbeschreibung:

(Para6: 1-9) In Folge eines Rufes (Normalbetrieb) konnte der Sicherheitskreis bis zum letzten Messpunkt X6.1
geschlossen werden. Die Vorsteuerrelais fir Umrichtersignale/Motorschiitze/Ventile werden

VVVF Problem ?? | 5ngesteuert, und eine Fahrt wird eingeleitet.

(Para6: 20-21) Sofern es nach Ablauf eines Zeitfensters von ca. 10 Sek. zu keiner Zustandsanderung an den
Start Problem ? Eingdngen MSB/MSF kommt, geht die Aufzugsteuerung davon aus, dass sich die Kabine nicht aus
(Para6: 10-19) der Haltestelle entfernt hat.

Behebung:

- Prifen Sie anhand des anlagenspezifischen Schaltplanes welche Betriebsmittel nach dem
Messpunkt X6.1 im Sicherheitskreis fur die Ansteuerung von Motor/Ventile/Umrichter zustandig
sind und die Fahrt unterbunden haben kénnten.

- Frequenzumrichter/Hydraulikaggregat auf mogliche Fehler Gberprifen.

F79 | Buendig-Fehler Fehlerbeschreibung:

Beim Einfahren in die Haltestelle wurde diese lberfahren (Verlust von MSB oder MSF Signal).
Um eine Stolpergefahr auf Grund einer Stufenbildung zu verhindern, werden die Tiren
geschlossen gehalten, die aktuellen Rufe gel6scht und im Display erscheint ,Aufzug RESET".
Durch einen erneuten Ruf wird eine Korrekturfahrt durchgefiihrt und anschlieRend die gewiinschte
Haltestelle angefahren.

Behebung:

- Priifen Sie, ob in allen Haltestellen der Umschaltpunkt fir die Verzogerung so gesetzt ist, dass
die Kabinen vor dem Anhalten in der Station auf jeden Fall mindestens 10 cm vor der Haltestelle
die Einfahrgeschwindigkeit erreicht hat. Ein Anhalten mit erhdhter Geschwindigkeit kann ein
Uberfahren der Station zur Folge haben.

- Priifen Sie die Schachtkopierung auf die ordnungsgemafe Funktion.
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Einstellung der System Parameter:

Die Steuerung BOB8 ermaglicht die Einstellung der wichtigsten Parameter.

Die Parametereingabe ist moglich, wenn sich der Aufzug in Ruhestellung befindet. (Keine
Tirbewegungen, keine Fahrt) - oder im Inspektionsmodus.

Kontrolle der eingestellten Parameter: ::::‘:itfjf“eige
Schritt 1: ,Men(i“ Taster 2 x Driicken. Es erscheint EXIT ,MENU™
Schritt 2: Mit den Tasten “PLUS” und “Minus” kann man nun die Parameter-Nummer hinauf

bzw. hinunter zahlen. Das Display zeigt die Parameter-Nummer und den eingestellten
Parameterwert an. Bei den Parametern, welche bestimmten Stockwerke zugeordnet
sind (selektive Tire, Parkhaltestelle) zeigen die Leuchtdioden bei den Kabinenrufen
(linke Reihe) das jeweilige Stockwerk an.

Schritt 3: Um das Parametermenl zu verlassen, muss der Taster ,Menu“ gedrickt werden.

Anderung der eingestellten Parameterwerte: :::z:itfﬁnzelge

Schritt 1: .,MenU* Taster 2 x Driicken. Es erscheint Exit ,MENU™

Schritt 2: Mit den Tastern “PLUS” und “Minus” kann man nun die Parameterliste hinauf bzw.
hinunter zahlen.

Schritt 3: Der eingestellte Parameterwert kann nach Betatigung des ,OK* Tasters geandert

werden. Der Vorgang wird durch ein einmaliges ,,0k" bestatigt. Der Parameterwert
fangt zu blinken an.

Schritt 4: Mit den Tastern “PLUS” und “Minus” kdnnen die Parameterwerte verandert werden.
Bei bestimmten Parametern denen Stockwerke zugeordnet sind (selektive Ture,
Parkhaltestelle) erfolgt die Eingabe durch Driicken des Kabinenruftasters.
(Tastenreihe ganz links).

Schritt 5: Um den neuen Parameterwert dauerhaft zu speichern, muss der Taster ,OK"
zweimal gedrickt werden, - Weiter mit Schritt 2.
Schritt 6: Um das Parametermeni zu verlassen, muss der Taster ,Menu*“ gedriickt werden.

Hinweis: Die Eingabe des Stockwerkes kann geldscht werden wenn der Minus Taster gedrickt wird.
Die Anzeige im Display ist ohne Bedeutung (BCD Wert der Eingabe). Bei der Parkhaltestelle kann nur
ein Taster gedriickt werden, bei selektiver Tur sind mehrere Taster moglich. Bei Hydraulikaufziigen
kann die Parkhaltstelle (unterstes Halt) nicht verandert werden.
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Tur einstellen

Display

Funktion

Parameter P2=1
Ohne Kabinentir

AuBentir: Drehtlr mit Magnetabweiser (Riegelmagnet)
Kabinentir: manuell oder keine Tur

Parameter P2=2
Semiautom. Tur
Ruhestellg OFFEN

AulBentlr: Drehtir
Kabinentir: automatische Kabinentire

(Tiir-Auf-Befehl fix 8 Sekunden, Zeitverldngerung méglich mit
Parameter 22)

Parameter P2=3
Semiautom. Tur
Ruhestellg OFFEN

AuBenttr: Drehtlr

Kabinenture: automatische Kabinentire

(Tur-Auf-Befehl fix 8 Sekunden, Zeitverldngerung méglich mit
Parameter 22)

Parameter P2=4
Automatische.Tur
Ruhestellg OFFEN

AuBentlr: automatische Au3entir
Kabinentire: automatische Kabinentlr
Tir Ruhestellung: Offen®

(Tir-Auf-Befehl fix 8 Sekunden, Zeitverldngerung méglich mit
Parameter 22)

Parameter P2=5
Automatische.Tur
Ruhestellg OFFEN

AulBentlr: automatische Auentir
Kabinentiire: automatische Kabinentlr
Tdr Ruhestellung: Offen®

Parameter P2=6
Automatische.Tur
Ruhestellg OFFEN

Reserviert fir Sonderwiinsche

Parameter P2=7
Automatische.Tur
Ruhestellg OFFEN

Kabinentur: automatische Kabinentir

Tir Ruhestellung: ,geschlossen®

Zeit fur Tar-Auf-Befehl/Tlr-Offenhalten einstellbar.
Parameter Wert = Zeit in Sekunden (7“- 99%)

Selektive Tur einstellen (Tur B statt Tur A):

Display

Funktion

Parameter P3=0
Selektive Tir
Wahl mit RufTast

Wahl mit Ruftaster(Kabinenrufe).

Driicken der Taster ,Kabinenrufe* fir Offnung Tir B.
Auswahl mehrerer Stockwerke ist moglich.

Eingabe |I6schen -> Minus Taste drlicken
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Parkhaltestelle einstellen:

Display

Funktion

Parameter P4=1
Parkfahrt in
1 Minute

Parameter 1-99
Zeitbereich 1 bis 99 Minuten.
Hydraulik Lift max 14 Minuten

Parameter P5=0
Parkhaltestelle
Wahl mit Ruftast

Dricken der Taster ,Kabinenrufe® fir Auswahl Parkhaltestelle.
Nur ein Stockwerk kann gewahlt werden.
Eingabe |6schen -> Minus Taste Driicken
Hydraulik: Parken fix unterste Haltestelle

Aufzugstyp einstellen

Display

Funktion

Parameter P6=1
Hydraulik
Insp schnell+lgs

Hydraulik:
Inspektionsgeschwindigkeit langsam u. schnell umschaltbar.

Parameter P6=2
Hydraulik
Insp schnell+lgs

Hydraulik:
Inspektionsgeschwindigkeit nur langsam

Parameter P6=3
Hydraulik
Insp schnell+lgs

Hydraulik:
Inspektionsgeschwindigkeit langsam u. schnell umschaltbar.

Parameter P6=11
Seil, 2-Tourig
Insp nur langsam

Seilaufzug, 2 Geschwindigkeiten:
Inspektionsgeschwindigkeit langsam u. schnell umschaltbar.

Parameter P6=12
Seil, 2-Tourig
Insp schnell+lgs

Seilaufzug, 2 Geschwindigkeiten:
Inspektionsgeschwindigkeit nur langsam

Parameter P6=20
Motorregler
v-insp= NR-Relay

VVVF Seilaufzug:

Die Inspektionsgeschwindigkeit wird Gber den Ausgang des
NR Relais bestimmt.

Parameter P6=21
Motorregler
Relevel=NR-Relay

VVVF Seilaufzug mit Nachregulierung:

Die Inspektionsgeschwindigkeit Geschwindigkeit wird tber ein
externes Zusatzrelais Bestimmt. Das NR Relais wird fur die
TurzonenUberbrickung verwendet
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Sammelfunktion des Aufzugs einstellen:

Display

Funktion

Parameter P7=1
AbwartsSammel 8H

1-Knopf Absammelnd, max 8 Halt

Parameter P7=2
AbwartsSammel 8H
2.Halt aufSammel

1-Knopf Absammelnd max 8 Halt, aber
2. Halt aufsammelnd.

Parameter P7=3
AbwartsSammel 8H
2.Halt aufSammel

1-Knopf Absammelnd max 8 Halt, aber
2. und 3. Halt aufsammelnd

Parameter P7=9
1-Knopf Vollsamm

1-Knopf Sammelsteuerung 8 Halt.

Parameter P7=10
AbwartsSammell2H

1-Knopf Absammelnd, max 12 Halt

Parameter P7=11
AbwartsSammell2H
2.Halt aufSammel

1-Knopf Absammelnd , max 12 Halt
aber 2. Halt aufsammelnd

Parameter P7=12
AbwartsSammell2H
2+3.Halt aufSamm

1-Knopf Absammelnd , max 12 Halt,
aber 2. und 3. Halt aufsammeind

Parameter P7=20
Ruf Steuerung 8H

Rufsteuerung mit Besetztlicht 8 Halt

Parameter P7=21
Ruf Steuerungl2H

Rufsteuerung mit Besetztlicht 12 Halt

Parameter P7=29
Vollsammelnd 16H
Mit BOB-IF

2-Knopf Sammelsteuerung bis max 16. Halt.
Zum Anschluss der Rufe im 9. bis 16. Halt
ist eine Interface-Platine notwendig.

Parameter P7=30
VollSammelnd 8H

2-Knopf Sammelsteuerung bis max 8. Halt.

Parameter P7=31
TOTMann Steurg

Beim Fahren muss man den Taster permanent gedrickt
halten. Der Aufzug bleibt sofort stehen wenn der Taster
losgelassen wird.

Erstellt: WP
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Stecker X9 einstellen:

Display

Funktion

Parameter P8=0
Stecker X9

Am Stecker X9 werden die Rufe in Aufwartsrichtung
angeschlossen.

Parameter P8=1
Stecker X9
Rauch Sensor

Feuersensor (Rauchsensor) in jeder Haltestelle -
angeschlossen an Stecker X9.

Beim Ansprechen eines Sensors fahrt der Aufzug nicht mehr
in diese Haltestelle. (Frankreich Version)

Parameter P8=2
Stecker X9
Position+Pfeile

Stecker X9 mit externer Stockwerksanzeige verbinden:
Stockwerksanzeige Typ: gemeinsame Anode, 1 aus n
Anzeige Stockwerke 1-6.

Klemme 7, 8 kann fir die Richtungspfeile verwendet werden.

Parameter P8=10
Stecker X9
Position 1 bis 8

Stecker X9 mit externer Stockwerksanzeige verbinden:
Stockwerksanzeige Typ: gemeinsame Anode, 1 aus n
Anzeige Stockwerke 1-8.

Funktion AUX Relais einstellen:

Display

Funktion

Parameter P10=0
Relais 'aux

AUX Relais wird nicht verwendet

Parameter P10=1
Relais 'aux
AuxRelay = Pfeil

AUX Relais und Tur-B Auf Relais fur Ausgabe
Fahrtrichtungspfeile verwendet (nur moglich wenn Ausgang
Tir-B nicht verwendet)

Parameter P10=2
Relais 'aux
AuxRelay = Gong

AUX Relais fiir Ankunftsgong nach Einfahren in Haltestelle
verwendet

Parameter P10=3
Relais 'aux
AuxRelay = Gong

AUX Relais fir Summenstérmelder verwendet
Ausgang schaltet bei Nothaltkreisunterbrechung, Brandfall,
Motortemperaturfehler, Inspektionsbetrieb

Parameter P10=5

AUX Relais fiir Kabinenlichtabschaltung verwendet
Wert 5 =1 Min

Relais 'aux 6 =2 Min
Kab-Licht 1 Min 7 =3 Min
Erstellt: WP Seite 19 12.06.2018




Variotech Avfzugssteverung BOB-LC2

Sonderfunktionen einstellen:
Kombination aus mehreren Sonderfunktionen méglich durch addieren der Werte

Display

Funktion

Parameter P11=0
Sonderfunktion

Keine Sonderfunktion aktiviert

Parameter P1l1l=1
Sonderfunktion
Vorzeitige Tur

Vorzeitige Tur6ffnung
Nur mit Sicherheitsschaltung und Zusatzschaltung méglich

Parameter P11=2
Sonderfunktion
Inspektion + Tur

Eingange BOB X10.3 und X10.4 werden im
Inspektionsbetrieb flr Insp.Tlr-Auf+Zu Taster verwendet

Parameter P11=4
Sonderfunktion
Uberlast invert

Auswertung fir Uberlastsignal invertiert (NC statt NO)
Achtung: Funktion ist nur bedingt sinnvoll, da die AnzeigeLED
fur Uberlast dann im Normalfall leuchtet und Verwirrung
entstehen konnte!

Parameter P11=8
Sonderfunktion
Moris Interface

Moris Interface Sonderausflihrung Frankreich
(Funktion im Hintergrund deaktiviert)

Zusatzeinstellung fur Nachregulierung mit VVVF:

Display

Funktion

Parameter P12=0
Nachholung delay

Abfallverzégerung NR Relais flr Nachregulierung bei VVVF
Betrieb (P6=21).
Wert = Zeit in Sekunden

Erstellt: WP
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Sonderfunktionen einstellen:

Kombination aus mehreren Sonderfunktionen méglich durch addieren der Werte

Display

Funktion

Parameter P13=0
Sonderfunktion

Keine Sonderfunktion aktiviert

Parameter P13=1
Sonderfunktion
Atv71l Insp2Speed

Sonderfunktion bei Schneider-Electric ATV71L VVVF

Parameter P13=2
Sonderfunktion
Brandfall-no-Ruf

Parameter inaktiv

Parameter P13=4
Sonderfunktion
KabineRuf blinkt

Quittungslampe Kabinenrufe mit Kabinenstandanzeige
Uberlagert.
Quittung blinkt: Ruf / Quittung leuchtet: Position

Parameter P13=8
Sonderfunktion
P10>2 - AUX

Funktion fir AUX Relais invertiert
(nur bei Parameter P10>2)

Brandfallevakuierungsetage einstellen:

Display

Funktion

Parameter P14=0
Brandfall Stockw
Wahl mit Ruftast

Dricken der Taster ,Kabinenrufe” fir Auswahl
Brandfallevakuierungsetage.

Nur ein Stockwerk kann gewahlt werden.
Eingabe |6schen -> Minus Taste Driicken

Bei dynamischer Brandfallsteuerung mit 2
Evakuierungsetagen wird die alternative Etage Uber
Parameter P5 ausgewahlt. P4 muss 0 gesetzt werden

Erstellt:

WP
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BUS-Signal Stecker X9 einstellen:

Display Funktion

Parameter P15=0

Serial BUS mode BUS-Signal = Display BUS (standard)
Std Display BUS

Parameter P15=3
Serial BUS mode BUS-Signal = BOBRIF Interface fiir Zusatzfunktionen
Bobrif2 BUS (B)

Parameter P15=4

Serial BUS mode BUS-Signal = Duplex Interface
Duplex BUS (B)

Erweiterte Turfunktionen:
Kombination aus mehreren Funktionen méglich durch addieren der Werte

Display Funktion

Parameter P16=0 ) . )
Selektv Tur mode Keine Sonderfunktion aktiviert

Parameter P16=1
Selektv Tur mode
Tuer A = manuell

Tuar A = Drehtir, Tur B = automatische Tur
P2>6 setzen fur Offenhaltezeit bei automatischer Tlr

Parameter P16=2
Selektv Tur mode
Tuer A = manuell

Tar A = automatische Tur, Tur B = Drehtir
P2>6 setzen fur Offenhaltezeit bei automatischer Tir

Parameter P16=4
Selektv Tur mode
Tuer Fix wie P2

In Folge einer Lichtgitterunterbrechung und Wiederéffnen der
Tiren bleiben die Tiren fir die gesamte Zeit von P2 gedffnet

Parameter P16=8 SchleuRenbetrieb Tir-Seite A und B in jedem Halt getrennt
Selektv Tur mode anfahrbar. Rufeingdnge werden anders belegt: 1.Halt = 1A,
Selektive Tuer 2.Halt = 1B, 3.Halt = 2A, 4.Halt = 2B, usw.)

Automatische Schmierung/Lubrication:

Display Funktion
Automatische Schmiereinrichtung aktivieren (Zusatzschaltung
Parameter P17=0 eﬁorderﬁch)
autom Schmierung Wert = Anzahl der Fahrten
nach .. Fahrten

Erstellt: WP Seite 22 12.06.2018
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Einstellung fur die Funktion des Volllasteingangs X10.1:

Display Funktion

Parameter P18=0
Sonderfunktion Volllasteingang standard (Vorrangfahrt, Volllast Lastwiege, ...)

Volllasteingang = Eingang Ladetaster. Fur einen Zeitraum von
Parameter P18=1 10 Minuten werden AuRenrufe ignoriert und der Fahrkorb
Sonderfunktion . . .. g . . .
FL = L bleibt solange mit offenere Tlre in der Station stehen, bis ein
= Ladetaster . .
erneuter Kabinenruf anliegt

Parameter P82 Volllasteingang = Steuerung Auler Betrieb

oo e tion Es werden keine Rufe mehr angenommen, Tir-Auf-Taster in
onderfunktion X . X

FL =SteuerungAUS Kabine bleibt aktiv.

Parkhaltestelle kann Uber Parameter P24 gewahlt werden

Parameter P18=3 Volllasteingang = Turuberprufungsfahrt bei Anlagen mit
Sonderfunktion Wohnungsfahrt
FL=Wohnungsfahrt Achtung: Schachtkopierung muss angepasst werden!

Einstellen der Ansprechzeit fur Fahrzeitliberwachung:

Display Funktion
Parameter P19=35 Einstellung fiir die Ansprechzeit der Fahrzeitiberwachung
Runtime Counter Wert = Zeit in Sekunden
t max = 35 Sek (Minimum auf 35 begrenzt)

Auswahl der Stockwerke mit Kurzhaltestelle

Display Funktion
Wahl mit Ruftaster(Kabinenrufe).
Parameter P20=0 Dricken der Taster ,Kabinenrufe® zur Auswahl oberhalb
Kurzhaltoberhal welcher Station es sich um eine Kurzhaltestelle handelt.
Wahl mit RufTast . -
Auswahl mehrerer Stockwerke ist moglich.

Eingabe I6schen -> Minus Taste drlicken

Einstellung Zwischengeschw. Bei Kurzhaltestelle

Display Funktion
Bei Wert 0 wird von Kurzhalt zu Kurzhalt mit langsamer
Parameter P21=0 Geschwindigkeit gefahren.
Short Floor Ein Fahren mit einer Zwischengeschwindigkeit (V_Insp) kann
R mittels Eingabe eines Wertes>0 realisiert werden.

Wert x 0,25s = Dauer fir Fahrt mit V_Insp

Info: Parameter20>0 erforderlich

Erstellt: WP Seite 23 12.06.2018
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Verlangerung der Tur-Auf-Befehl-Zeit bei Drehtiiren

Display Funktion
Parameter ermdglicht die durch P2<5 begrenzte Tur-Auf-
Zar?‘“e:er P$2=° Befehlzeit zu verlangern (z.B. Lastenliste mit Rolltoren und
emiautcom. ur =
e groRer Tu_rhcht?) .
Wert = Zeitverlangerung in Sekunden

Tur-Auf-Befehl-Verlangerung fiir Turlernfahrten

Display Funktion
Mit Hilfe dieses Parameters ist es mdoglich, eine
Parameter P23=0 Zeitverlangerung fir die ersten 2 Tir-Auf-Vorgange nach dem
Tuer Lernfahrt Einschalten der Anlage zu bewirken (Turlernfahrt mit
OFFEN Zeit + 0s verminderter Geschwindigkeit)
Wert = Zeitverlangerung in Sekunden

Auswahl der Parkhaltestelle bei P18=2:

Display Funktion
Driicken der Taster ,Kabinenrufe® fir Auswahl der
Parameter P24=0 Parkhaltestelle (Steuerung-Aus-Schalter).
;i§:2m§’:r:$t:st Nur ein Stockwerk kann gewahlt werden.
Eingabe |6schen -> Minus Taste Drilicken

Info: Parameter18=2 erforderlich

Auswahl der Stockwerke mit Kurzhaltestelle

Display Funktion
Wahl mit Ruftaster(Kabinenrufe).
Parameter P25=0 Dricken der Taster ,Kabinenrufe® fur Auswahl der
;iﬁ:sm??;i;;it Haltestellen mit Wohnungsfahrt.
Auswahl mehrerer Stockwerke ist mdglich.

Eingabe I6schen -> Minus Taste drlicken

Info: Parameter18=3 erforderlich

Verlangerung Tiir-SchlieRzeit-Uberwachung

Display Funktion
Einstellung Ansprechzeit der Tir-SchlieRzeit-Uberwachung
Parameter P26=15 Wert = Zeit in Sekunden
Tur Schliesszeit (Minimum auf 15 begrenzt)
max. 15 sek

Erstellt: WP Seite 24 12.06.2018



Variotech Avfzugssteverung BOB-LC2

Sonderfunktionen einstellen:
Kombination aus mehreren Sonderfunktionen méglich durch addieren der Werte

Display Funktion

Parameter P29=0

S Keine Sonderfunktion aktiviert

Parameter P29=1
Sonderfunktion
silentc=Dooropen

Kein Tur-Auf-Vorgang bei stillen Rufen (Parkfahrt,
Duplexbetrieb, ...)

Parameter P29=2 Schachttirkontaktunterbrechungen wahrend der Fahrt
Sonderfunktion (Liftsurfen) haben ein Stillsetzen der Anlage zu Folge. Ein
CarRoofAccessMon RESET durch ein Fachpersonal ist erforderlich

Parameter P29=4 EN81-20/50 Funktion. Rickkehr in Normalbetrieb nach
Sonderfunktion Inspektionsbetrieb in Schachtgrube erfordert einen RESET
Insp-Pit RESET der Steuerung.

Parameter P29=32
Sonderfunktion
fire= parkclosed

Bei Brandfall nach Erreichen der Evakuierungsetage, parken
mit geschlossenen Tiren (Polen)

Technische Daten:

Die Versorgungsspannung der Steuerung betragt 3 x 400Volt + Nullleiter + Schutzleiter.
Eine Ausfuhrung ohne Nullleiter ist moglich.

Die Spannung am Sicherheitskreis betragt 230 Volt AC Wechselspannung (115Volt ist mdglich).
Sicherung 2A.

Die Signalspannung betragt 24 Volt DC Gleichspannung. Intern strombegrenzt auf 1A.
Das Fahrkorb Notlicht hat 12 Volt DC.

Die Batterie (12V, 1,2Ah) ist fir eine Leuchtdauer von min. 1 Stunde ausgelegt.
Umgebungstemperatur 0°C bis 50°C. Schutzart IP23

Die Versorgungsspannung der Sicherheitsschaltung ist 24VDC, +/- 10%

Die Nennisolationspannung betragt 250VAC.

Installation und Einsatzbedingungen:
Die Steuerung BoB ist vor Wasser, leitfahigen Staduben und Betauung zu schitzen. Die BOB muss in ein
Gehause oder in einen Schaltkasten eingebaut werden das mindestens IP23 entspricht.

Priifen der BOB-Steuerung:
Siehe Beiblatt Priifvorschriften.

Zusatzliche Anweisungen flr Installation und Betrieb sind nicht erforderlich.

Erstellt: WP Seite 25 12.06.2018



Variotech Avfzugssteverung BOB-LC2

Vertrieb und Kundendienst:

VARIOTECH GmbLH Tel.:  +43(0)228260310
Gewerbeweg 5 FAX: +43(0)228260311
2230 Géanserndorf Mobil: +43(0)6645055900
OSTERREICH E-Mail: info@variotech.com

Web: http://www.variotech.com
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10.

11.

7.2. Priifmuster /| Specimen:
7.2.1 BOB-Platine:
Identifikationsnummer der Platine:

BOBR10 unbestickt
BOBR10 vollbestiickt

Kurzbeschreibung / Short description:

8.1 Die Bescheinigung umfasst den sicherheitsrelevanten Teil der Baugruppe BOBR10, welcher
gekennzeichnet ist. Hier handelt es sich um 4 Abgriffe aus dem Sicherheitskreis Klemmen X6.1 bis X6.4.
Der gemeinsame Leiter fir die Sicherheitskette wird iber die Klemmen X1.4 (kommend) und X6.5
(gehend) gefiihrt. Die Abfrageschaltung dient zum Abrufen von Informationen fiir Steuerungszwecke,
Ferntiberwachung, Alarmmeldungen usw. von der Sicherheitskette. Dariiber hinaus beinhaltet die
Baugruppe BOBR10 5 Freigabesicherheitsstromkreise Klemmen X5.1 bis X5.10, dessen Eingriffspunkt
am sogenannten Ende der Sicherheitskette liegt und somit die sicherheitsrelevanten Betriebsmittel
freischaltet. Jene 5 Freigabesicherheitsstromkreise diirfen nicht fiir andere Stromkreise verwendet
werden und der Eingriffspunkt muss fir alle 5 Freigabesicherheitsstromkreise an der gleichen Stelle
erfolgen. Der sicherheitsrelevante Teil der Platine wurde auf der Platine gekennzeichnet.

Folgende Anforderungen wurden definiert:

a. EN 81-50: 2014, Abschnitt 5.15:

Elektronische Bauelemente — Fehlerausschliisse

b. EN 81-20: 2014, Abschnitt 5.11.2.3:

Sicherheitsschaltungen
Umfang der Priifung / Scope of examination:

9.1 Es war zu priifen, ob die Anforderungen der Priifgrundlagen und der unter Punkt 8 im speziellen
angefiihrten Anforderungen erfiillt werden.

Ergebnis der Priifung / Result of examination:

10.1 Die Prifung ergab, dass die Anforderungen der Priifgrundlagen unter Einhaltung der Bedingungen
Punkt 8 und Punkt 11 erflillt werden.

Voraussetzungen / Preconditions:
11.1  Bemessungs-Isolationsspannung: 250V
11.2 Uberspannungskategorie: ||

11.3 Bemessungs-Stofispannung: 4kV

Vervielfaltigung (auch auszugsweise) nur mit Genehmigung der TUy AUSTRIA SERVICES GMBH
Duplication of this document (even in parts) subject of approval by TUV AUSTRIA SERVICES GMBH
QFM-AT-050, Rev. 07
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11.4 Isolierstoffgruppe: lll
11.5 Inhomogenes Feld
11.6 Verschmutzungsgrad: 3

11.7 Abgriffspannung des Sicherheitskreises (X6.1-X6.4): 230 VAC / 110 VAC (Bestiickungsvariante
gekennzeichnet)

11.8 Freigabesicherheitsstromkreis Rel6 bis Rel10 (X5.1-X5.10): 230 VAC / 110 VAC

11.9 Uberlast-, Kurzschlussschutz Sicherheitskreis: max. 2,0 A

11.10 Schutzgrad: IP 00 eingebaut im geschiitzten und geerdeten Gehause 2IP23

11.11 Betriebstemperatur: 0°C bis 50°C

11.12 Lager- und Transporttemperatur: -20°C bis 70°C

11.13 Relative Luftfeuchte: < 90% ohne Kondensation

11.14 Luftdruck: 1013 hPa bis 800 hPa bis 2000 m tber NN

11.15 Externe elektrische Leitungen: EN 81-20 Abschnitt 5.10.6

11.16 Identifikationsnummer des sicherheitsrelevanten Bereiches der Platine: 2017-AT-EP/0065

11.17 Der gemeinsame Leiter des Sicherheitskreises ist so zu legen, dass der gemeinsame Leiter fiir die
Schiitze und Hilfsschiitze nach 5.11.2.4 bei seiner Unterbrechung unterbrochen wird (X1.4/X6.5).

11.18 Der Nachweis hinsichtlich der elektromagnetischen Vertraglichkeit fiir die Aufzugsanlage ist
unabhéngig vom Einsatz der BOB-Platine als Gesamtbaugruppe zu fiihren.

11.19 Fehlerausschliisse dirfen nur gemacht werden, wenn die Bauelemente innerhalb der
ungunstigsten Grenzen ihrer Eigenschaften, Werte, Temperatur, Feuchtigkeit, Spannung und
Erschiitterungen verwendet werden.

11.20 Systematischer Ausfall:

Grundlegende und bewahrte Sicherheitsprinzipien, bewahrte Bauteile, Manahmen zur
Beherrschung systematischer Ausfalle, MaBnahmen zur Vermeidung systematischer Ausfille
(Organisation, Management und Technik) und Manahmen zur Vermeidung systematischer
Ausfélle wéahrend der Integration (Organisation, Management und Technik) sind anzuwenden.

11.21 Die Priifbescheinigung, Konformitatserklarung und das BOB-Datenblatt sind der
Anlagendokumentation beizulegen. Diese Dokumente dienen zur Priifung vor der Inbetriebnahme,
zur wiederkehrenden Priifung, Priifung nach wesentlichen Anderungen und nach einem Unfall.

Vervielfdltigung (auch auszugsweise) nur mit Genehmigung der TU\[ AUSTRIA SERVICES GMBH
Duplication of this document (even in parts) subject of approval by TUV AUSTRIA SERVICES GMBH
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12. Anmerkungen / Remarks:

12.1  Der sicherheitsrelevante Teil der BOB-Platine beinhaltet diskrete elektronische Bauteile,
Anschlussklemmen und Leiterbahnen mit Kontakten, welche unter Beriicksichtigung der EN 81-50:
2014, Abschnitt 5.15 entworfen wurde. Daher wurde der sicherheitsrelevante Teil der BOB-Platine
einem Prifverfahren mit den Anforderungen der EN 81-50 Abschnitt 5.6 nicht unterzogen.

13. Bilder, Diagramme, Skizzen / Pictures, diagrams, sketches:
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14. Anlagen / Attachments:

14.1 Nicht zutreffend
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Leiter der lle
Head of examjnifig division
Ing. Stephan ERMER

Wien, 14.02.2018

Vervielfaltigung (auch auszugsweise) nur mit Genehmigung der TU\[ AUSTRIA SERVICES GMBH
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Diese Konformitatserklarung
entspricht der

Européischen Norm ISO/IEC
17050-1: 2010 06 01
,Allgemeine Anforderungen
fir Konformitatserklarungen
von Anbietern®.

This declaration of conformity

is suitable to the

European standard ISO/IEC
17050-1: 2010 06 01. “General
criteria for supplier's declaration
of conformity”.

_ Vmiqtech

keep it simple

EU - Konformitatserklarung
EU - Declaration of Conformity

Wir

VARIOTECH Produktions- und HandelsgesmbH

Name des Anbieters — Suppliers name

Gewerbeweg 5
A-2230 Ganserndorf

Anschrift / address

Erkléaren in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt
Declare under our sole responsibility that the product

BOB Aufzugsteuerung
BOB elevator control

Typenreihen: BOB_XXX

Bezeichnung, Typ oder Modell, Los, Chargen- oder Seriennummer, mdglichst Herkunft und Stiickzahl
name, type or model, batch or serial number, possibly sources and number of items

auf das sich diese Erkldarung bezieht, mit der/den folgenden Norm(en) oder normativen
Dokumenten iibereinstimmt.

To which this declaration relates is in conformity with the following standard(s) or other normative
documents(s)

EN81.20,
EN81.50,

Das bezeichnete Produkt entspricht den Vorschriften folgender europaischen Richtlinien:
The described product is in conformity with the regulations of the following European Directives:

2014/30/EU EMV Richtlinie / EMC directive
2014/33/EU  Aufzugs Richtlinie, lift directive

Bescheinigungsnummern:
Certificate numbers:
2017-AT-EP/0065

Anbringung der CE- Kennzeichnung: CE
Affioxation of the CE mark: CE

GmbH

s [ e erbeweg 5

Y aﬂx 50510 | 60311

’ Tel. | Fax =0 h.com
Ganserndorf . giotecn.
31.01.2018 mt&rgft thre /'Ge?eral manager

Ort und Datum der Ausstellung
Place and date of issue

Name und Unterschrift oder gleichwertige Kennzeichnung des Befugten
Name and signature or equivalent markingof authorized person

Variotech GmbH, Gewerbeweg 5, 2230 Ganserndorf, Austria, T +43 2282 60310, F +43 2282 60311, info@variotech.com, https://variotech.com




powered by

Vmiotech

Variotech Produktions- und HandelsgmbH
Gewerbeweg 5
2230 Ganserndorf
Austria

Tel +43 2282 60310
Fax +43 2282 60311

Mail info@variotech.com



